
AKOMODACYJNY STEROWNIK

ULICZNEJ SYGNALIZACJI

ŒWIETLNEJ

ASTER-40

Akomodacyjny sterownik s³u¿y do

sterowania sygnalizacj¹ œwietln¹ na ma³ych,

œrednich oraz du¿ych skrzy¿owaniach ulic zarówno

jako urz¹dzenie autonomiczne, jak te¿ pracuj¹ce w

systemach koordynacji liniowej lub/i obszarowej.

Oprócz funkcji sterowniczych jest on wyposa-

¿ony w funkcje pomiarowe pozwalaj¹ce okreœlaæ

parametry strumieni ruchu w obszarze danego

skrzy¿owania.

ASTER-40 Dane pomiarowe mog¹ byæ u¿yte do sterowania

lokalnego, a tak¿e przesy³ane i wykorzystywane przez

inne sterowniki systemu.

Dla zapewnienia maksymalnej niezawodnoœci

urz¹dzenia elektroniczne sterownika s¹ umieszczone

w szafie z tworzywa sztucznego zaopatrzonej w

ogrzewanie oraz wymuszon¹ wentylacjê za³¹czan¹

stosownie do temperatury powietrza we wnêtrzu.



FUNKCJE STEROWNICZE

FUNKCJE POMIAROWE

FUNKCJE KOMUNIKACYJNE

WSPÓ£PRACA Z INNYMI STEROWNIKAMI

PRACA W SCENTRALIZOWANYCH SYSTEMACH
STEROWANIA RUCHEM

MONITORING PRACY STEROWNIKA

W zale¿noœci od potrzeb sterownik mo¿e realizowaæ

jeden z ni¿ej wymienionych programów sterowania:

Programy i parametry charakterystyczne programów

mog¹ byæ prze³¹czane wg tygodniowego harmonogramu

prze³¹czeñ.

Liczba wariantów zale¿y od wielkoœci pamiêci sterow-

nika i jest praktycznie nieograniczona.

Dziêki bogatemu wyposa¿eniu w porty komunikacyjne

(2 x RS485, RS232) sterownik bezpoœrednio, lub przez do³¹-

czone do niego modemy mo¿e komunikowaæ siê z innymi

urz¹dzeniami stosuj¹c ró¿ne media transmisyjne (radiote-

lefony, systemy sieci trankingowych, sieci GSM, sieci telefo-

niczne komutowane, ³¹cza sztywne).

W przypadku braku dostêpu do wymienionych mediów

mo¿liwa jest uproszczona koordynacja za pomoc¹ modu³u

zegara DCF.

Sterownik ASTER-40 mo¿e byæ w³¹czony w ci¹gi

koordynacyjne sterowników ró¿nych typów:

Posiadaj¹c kana³ transmisyjny w standardzie RS485

mo¿na skoordynowaæ instaluj¹c w sterowniku ASTER-40

protokó³ koordynacji sterownika koordynowanego.

Elastyczna struktura sprzêtowa i programowa

sterownika ASTER-40 umo¿liwia mu wspó³pracê z prawie

ka¿dym stosowanym obecnie systemem sterowania

ruchem.

W ramach systemu sterowania ruchem sterownik

ASTER-40 mo¿e pracowaæ jako urz¹dzenie nadrzêdne (ste-

rownik nadrzêdny obszaru lub ci¹gu komunikacyjnego).

Uzyskano to dziêki rozbudowanej strukturze kana³ów

transmisyjnych oraz mo¿liwoœci stosowania konfiguro-

walnych modu³ów programowych.

W szczególnoœci sterownik predysponowany do

pracy w systemach w których plany sygnalizacyjne korygo-

wane s¹ w zale¿noœci od stanu ruchu na s¹siednich skrzy¿o-

waniach. Mo¿liwe jest te¿ bezpoœrednie (poprzez modem)

po³¹czenie sterownika z central¹ systemu sterowania, która

na podstawie danych o ruchu uaktualnia realizowany pro-

gram akomodacyjny.

Dla u³atwienia pracy s³u¿bom utrzymania ruchu

sterownik ASTER-40 jest wyposa¿ony w funkcje

monitorowania stanu pracy. Mo¿liwe jest uzyskiwanie

informacji o aktualnym stanie skrzy¿owania, stanie

poszczególnych podzespo³ów sterownika, w tym o stanie

jego detektorów i innych wejœæ.

Oprócz danych bie¿¹cych w sterowniku dostêpna jest

tak¿e informacja o stanach awaryjnych lub zdarzeniach

istotnych dla bezpieczeñstwa ruchu na skrzy¿owaniu, które

zasz³y w przesz³oœci. Dane te mog¹ byæ uzyskiwane lokalnie

przez panel operatorski sterownika, jak te¿ zdalnie poprzez

w/w media transmisyjne i gromadzone w bazie danych.

programy sta³oczasowe prze³¹czane przez zegar czasu

astronomicznego lub urz¹dzenie nadrzêdne (sterownik

lub centrala);

programy sta³oczasowe z akomodacj¹ d³ugoœci poszcze-

gólnych faz (zmiana d³ugoœci, pomijanie, wstawianie

faz ruchu) przeznaczone do pracy w ci¹gach koordyna-

cyjnych;

programy cykliczne z akomodacj¹ faz ruchu;

programy akomodacyjne acykliczne ze sterowaniem

poszczególnymi grupami sygnalizacyjnymi zgodnie z

zadanymi warunkami i ograniczeniami (mo¿liwe s¹

sterowania wykorzystuj¹ce funkcje celu, m.in. minimali-

zacji czasu strat na poszczególnych wlotach z uwzglêd-

nieniem ich priorytetów, maksymalizacja przepusto-

woœci na okreœlonych kierunkach, priorytety dla

pojazdów komunikacji miejskiej i uprzywilejowanych,

akomodacja ruchu tramwajowego).

Pomiar iloœci pojazdów przeje¿d¿aj¹cych przez wybrane

detektory i agregacja pomiarów w zadanych interwa-

³ach czasowych.

Wspó³praca z Detektorow¹ Stacj¹ Pomiaru Ruchu

Drogowego w celu wykorzystania jej danych pomia-

rowych do realizacji algorytmów sterowania, lub

przekazania ich do sieci Obszarowego Sterowania

Ruchem.

Wspó³praca z Automatyczn¹ Stacj¹ Meteorologiczn¹

monitoruj¹c¹ parametry œrodowiska (m.in. temperaturê

powietrza, temperaturê jezdni, wilgotnoœæ powietrza,

prêdkoœæ i kierunek wiatru, widocznoœæ).

- dziêki zachowaniu zgodnoœci standardów

transmisyjnych koordynacja nastêpuje bez specjalnych

zabiegów.

- koordynacja jest mo¿liwa po do³¹czeniu

przystawki koordynacyjnej .

- jak wy¿ej, lecz nale¿y zastosowaæ przystawkê

koordynacyjn¹ .

.

Bez kana³u RS485 mo¿na skoordynowaæ stosuj¹c

odpowiedni konwerter.

LUS4/M

LUS-3T
PK-3T/A40

LUS-1T
PK-1T/A40

Sterowniki innych producentów

Uproszczon¹ koordynacjê mo¿na tak¿e wykonaæ

dekoduj¹c stany wybranych sygnalizatorów wprowadzaj¹c

je na wejœcia sterownika ASTER-40.
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Program .A40sym

S³u¿y do testowania oprogramowania wygenerowanego

za pomoc¹ programu A40proj. Testowanie odbywa siê w

dwóch etapach:

W obu trybach wyniki testów s¹ przedstawiane

graficznie na utworzonej pó³automatycznie makiecie

skrzy¿owania oraz w postaci animowanych diagramów

czasowych.

Program A40sym umo¿liwia obserwacjê pracy

detektorów pojazdów oraz symulowanie ich stanów. Mo¿na

te¿ oceniaæ jakoœæ sterowania poprzez pomiar rzeczywistych

czasów miêdzyzielonych i porównanie ich z czasami

minimalnymi.

1. testowanie bez udzia³u sterownika danych wyge-

nerowanych przez A40proj (symulator programowy;

2. testowanie kompletnie zaprogramowanego sterownika.

OPROGRAMOWANIE I TESTOWANIE STEROWNIKA

Program A40crash.

S³u¿y do zdalnego lub lokalnego monitorowania pracy jednego, lub

wielu sterowników ASTER-40.

Jest to u¿yteczne narzêdzie dla konserwatora umo¿liwiaj¹ce mu

zdalny (np. przez telefon) odczyt pamiêci b³êdów oraz sprawdzenie

poprawnoœci pracy sterowników.

Zebrane dane s¹ gromadzone w bazie umo¿liwiaj¹c ich póŸniejsz¹

analizê za dowolnie d³ugi okres - osobno dla ka¿dego sterownika.

Program .A40proj

Jest kompletnym generatorem oprogramo-

wania sterownika pracuj¹cym w œrodowisku

Microsoft Windows 9x/NT. Pozwala na ³atwe,

intuicyjne i zgodne z przyzwyczajeniami projek-

tantów tworzenie algorytmów sterowania sta³o-

czasowego oraz acyklicznego.

Tworzenie programu nie wymaga od progra-

misty znajomoœci jakiegokolwiek jêzyka progra-

mowania i pozwala skoncentrowaæ siê na rucho-

wych aspektach projektu.

Wynikiem dzia³ania programu jest kompletny

plik binarny przeznaczony do wprowadzenia do

pamiêci programu sterownika (z³¹czem RS232,

modemem itp.) oraz pe³na dokumentacja oprogra-

mowania wydrukowana na podstawie wprowadzonych danych.

Programistom pragn¹cym wykorzystaæ pe³ne mo¿liwoœci sterownika ASTER-40 program

pozwala wygenerowaæ w jêzyku C Ÿród³owy modu³ programowy stanowi¹cy bazê do

tworzenia nietypowych algorytmów steruj¹cych prac¹ sterownika.

A40proj



DANE TECHNICZNE

ZASILANIE

Sterownik jest zasilany z sieci napiêcia przemiennego jednofazowego.

3-przewodowej (z zerowaniem ochronnym),

3-przewodowej (z zabezpieczeniem ró¿nicowo- pr¹dowym).

W celu zapewnienia maksymalnego bezpieczeñstwa przy pracach konserwacyjnych zastosowano

od³¹cznik zapewniaj¹cy widoczn¹ przerwê w obwodzie zasilania.

Ze wzglêdu na stosowane w

instalacjach ró¿ne systemy zabezpieczenia przeciwpora¿eniowego uk³ad zasilania dostosowano do sieci:

2-przewodowej (z uziemieniem ochronnym),!

!

!
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40/10 40/40

1. Liczba grup sygnalizacyjnych

2. Liczba wejœæ akomodacyjnych stykowych 24V 8 32

3. Liczba wyjœæ 24V 8

4. Liczba obs³ugiwanych detektorów 255

5. Krok programowy

6. Czas reakcji na zdarzenie

7. Maksymalny pr¹d grupy

8. Kontrola sprawnoœci ¿arówek

9. Kontrola sprawnoœci bezpieczników

10. Kontrola zwaræ i doziemieñ w kablach

11. Zasilanie  jednofazowe 220 (230) V, 50 Hz

13. Ochrona przeciwpora¿eniowa

14. Wyposa¿enie dodatkowe

15. Obudowa

16. Wymiary obudowy

4

1s

<0,1s

3A

TAK (dla wszystkich torów)

TAK (dla wszystkich torów)

TAK

20 W

uziemienie, lub zerowanie,
lub ró¿nicowo - pr¹dowa

grza³ka i wentylator

IP54 (laminat epoksydowo - szklany)

80 x 34 x 105 cm

80 W

54 x 34
x 80 cm

ASTER

2-10 2-40

40 W

12. Zabezpieczenie g³ówne 6 A 50 A35 A

255255


