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ASTER-40

AKOMODACYJNY STEROWNIK
ULICZNEJ SYGNALIZACJI

SWIETLNEJ

iid
i3
332

Akomodacyjny sterownik ASTER-40 stuzy do
sterowania sygnalizacjag $wietlng na matych,
$rednich oraz duzych skrzyzowaniach ulic zaréwno
jako urzadzenie autonomiczne, jak tez pracujgce w
systemach koordynacji liniowej lub/i obszarowe;.

Oprécz funkcji sterowniczych jest on wyposa-
zony w funkcje pomiarowe pozwalajace okresla¢
parametry strumieni ruchu w obszarze danego
skrzyzowania.

Dane pomiarowe moga by¢ uzyte do sterowania
lokalnego, a takze przesytane i wykorzystywane przez
inne sterowniki systemu.

Dla zapewnienia maksymalnej niezawodnosci
urzadzenia elektroniczne sterownika sg umieszczone
w szafie z tworzywa sztucznego zaopatrzonej w
ogrzewanie oraz wymuszong wentylacje zatagczang
stosownie do temperatury powietrza we wnetrzu.



FUNKCJE STEROWNICZE

W zalezno$ci od potrzeb sterownik moze realizowaé
jedenz nizej wymienionych programéw sterowania:
*  programy statoczasowe przetaczane przez zegar czasu
astronomicznego lub urzadzenie nadrzedne (sterownik
lub centrala);

*  programy statoczasowe zakomodacjg dfugo$ci poszcze-
g6inych faz (zmiana diugosci, pomijanie, wstawianie
faz ruchu) przeznaczone do pracy w ciggach koordyna-
cyjnych;

e programy cykliczne zakomodacja faz ruchy;

e programy akomodacyjne acykliczne ze sterowaniem
poszczegbélnymi grupami sygnalizacyjnymi zgodnie z
zadanymi warunkami i ograniczeniami (mozliwe sg
sterowania wykorzystujace funkcje celu, m.in. minimali-
zacji czasu strat na poszczegdlnych wlotach z uwzgled-
nieniem ich priorytetéw, maksymalizacja przepusto-
wosci na okreslonych kierunkach, priorytety dla
pojazdéw komunikacji miejskiej i uprzywilejowanych,
akomodacja ruchu tramwajowego).

Programy i parametry charakterystyczne programoéw
moga by¢ przetaczane wg tygodniowego harmonogramu
przetaczen.

Liczba wariantéw zalezy od wielko$ci pamieci sterow-
nika i jest praktycznie nieograniczona.

FUNKCJE POMIAROWE

o Pomiar ilo$ci pojazdéw przejezdzajacych przez wybrane
detektory i agregacja pomiaréw w zadanych interwa-
tach czasowych.

o Wspébtpraca z Detektorowa Stacjg Pomiaru Ruchu
Drogowego w celu wykorzystania jej danych pomia-
rowych do realizacji algorytméw sterowania, lub
przekazania ich do sieci Obszarowego Sterowania
Ruchem.

o Wspétpraca z Automatyczng Stacjg Meteorologiczng
monitorujgcg parametry sSrodowiska (m.in. temperature
powietrza, temperature jezdni, wilgotno$¢ powietrza,
predkos$é i kierunek wiatru, widocznos$c).

FUNKCJE KOMUNIKACYJNE

Dzieki bogatemu wyposazeniu w porty komunikacyjne
(2 x RS485, RS232) sterownik bezposrednio, lub przez dota-
czone do niego modemy moze komunikowaé sie z innymi
urzadzeniami stosujac rézne media transmisyjne (radiote-
lefony, systemy sieci trankingowych, sieci GSM, sieci telefo-
niczne komutowane, facza sztywne).

W przypadku braku dostepu do wymienionych mediéw
mozliwa jest uproszczona koordynacja za pomocg modutu
zegara DCF.

WSPOLPRACA Z INNYMI STEROWNIKAMI

Sterownik ASTER-40 moze byé wigczony w ciggi
koordynacyjne sterownikéw réznych typow:

e LUS4/M - dzieki zachowaniu zgodno$ci standardéw
transmisyjnych koordynacja nastepuje bez specjalnych
zabiegdw.

e LUS-3T - koordynacja jest mozliwa po dotgczeniu
przystawki koordynacyjnej PK-3T/A40.

e  LUS-1T - jak wyzej, lecz nalezy zastosowac przystawke
koordynacyjng PK-1T/A40.

Sterownikiinnych producentéw.

Posiadajac kanat transmisyjny w standardzie RS485
mozna skoordynowac instalujgc w sterowniku ASTER-40
protokét koordynacji sterownika koordynowanego.

Bez kanatu RS485 mozna skoordynowaé stosujac
odpowiedni konwerter.

Uproszczong koordynacje mozna takze wykonaé
dekodujac stany wybranych sygnalizatoréw wprowadzajac
je nawejscia sterownika ASTER-40.

PRACA W SCENTRALIZOWANYCH SYSTEMACH
STEROWANIA RUCHEM

Elastyczna struktura sprzetowa i programowa
sterownika ASTER-40 umozliwia mu wspoéiprace z prawie
kazdym stosowanym obecnie systemem sterowania
ruchem.

W ramach systemu sterowania ruchem sterownik
ASTER-40 moze pracowac jako urzadzenie nadrzedne (ste-
rownik nadrzedny obszaru lub ciggu komunikacyjnego).
Uzyskano to dzieki rozbudowanej strukturze kanatéw
transmisyjnych oraz mozliwosci stosowania konfiguro-
walnych modutéw programowych.

W szczegdlnosci sterownik jest predysponowany do
pracy w systemach w ktdrych plany sygnalizacyjne korygo-
wane sg W zaleznos$ci od stanu ruchu na sasiednich skrzyzo-
waniach. Mozliwe jest tez bezpos$rednie (poprzez modem)
potaczenie sterownika z centralg systemu sterowania, ktéra
na podstawie danych o ruchu uaktualnia realizowany pro-
gram akomodacyjny.

MONITORING PRACY STEROWNIKA

Dla utatwienia pracy stuzbom utrzymania ruchu
sterownik ASTER-40 jest wyposazony w funkcje
monitorowania stanu pracy. Mozliwe jest uzyskiwanie
informacji o aktualnym stanie skrzyzowania, stanie
poszczegélnych podzespotdw sterownika, w tym o stanie
jego detektoréw iinnych wejs¢.

Oprécz danych biezacych w sterowniku dostepna jest
takze informacja o stanach awaryjnych lub zdarzeniach
istotnych dla bezpieczenstwa ruchu na skrzyzowaniu, ktére
zaszly w przeszto$ci. Dane te moga by¢ uzyskiwane lokalnie
przez panel operatorski sterownika, jak tez zdalnie poprzez
w/w media transmisyjne i gromadzone w bazie danych.



OPROGRAMOWANIE | TESTOWANIE STEROWNIKA

Program A40proj.
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Microsoft Windows 9x/NT. Pozwala na fatwe,
intuicyjne i zgodne z przyzwyczajeniami projek-
tantéw tworzenie algorytmdw sterowania stato-
czasowego oraz acyklicznego.

Tworzenie programu nie wymaga od progra-
misty znajomo$ci jakiegokolwiek jezyka progra-
mowania i pozwala skoncentrowa¢ sig na rucho-
wych aspektach projektu.

Wynikiem dziatania programu jest kompletny
plik binarny przeznaczony do wprowadzenia do
pamieci programu sterownika (ztaczem RS232,
modemem itp.) oraz petna dokumentacja oprogra-
mowania wydrukowana na podstawie wprowadzonych danych. 5
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Programistom pragnacym wykorzysta¢ petne mozliwosci sterownika ASTER-40 program
A40proj pozwala wygenerowac¢ w jezyku C zrédtowy modut programowy stanowigcy baze do Eﬂ
tworzenia nietypowych algorytméw sterujgcych praca sterownika.

Program A40sym.

ALEW - ﬂiL‘ - _ Stuzy do testowania oprog_ramowania wygenerowanego
kA | za pomoca programu A40Qproj. Testowanie odbywa sie w
dwdch etapach:

1. testowanie bez udziatu sterownika danych wyge-
O\ /\\ \ nerowanych przez A40proj (symulator programowy;
Hsee & ) B R 17 2. testowanie kompletnie zaprogramowanego sterownika.
' W obu trybach wyniki testéw s przedstawiane
graficznie na utworzonej pétautomatycznie makiecie
skrzyzowania oraz w postaci animowanych diagramdw
czasowych.

Program A40sym umozliwia obserwacje pracy
detektoréw pojazdéw oraz symulowanie ich stanéw. Mozna
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b tez oceniac |akosc sterowania poprzez pomiar rzeczyW|stych
: R i 5| czaséw migdzyzielonych i poréwnanie ich z czasami
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DANE TECHNICZNE
ASTER ASTER ASTER
40/10 40/20 40/40
1. | Liczba grup sygnalizacyjnych 2-10 2-20 2-40
2. | Liczba wejs¢ akomodacyjnych stykowych 24V 8 16 32
3. | Liczba wyjs¢ 24V 4 4 8
4. | Liczba obstugiwanych detektoréw 255 255 255
5. | Krok programowy 1s
6. | Czas reakcji na zdarzenie <0,1s
7. | Maksymalny prad grupy 3A
8. | Kontrola sprawnosci zaréwek TAK (dla wszystkich toréw)
9. | Kontrola sprawno$ci bezpiecznikéw TAK (dla wszystkich toréw)
10. | Kontrola zwar¢ i doziemien w kablach TAK
11.| Zasilanie jednofazowe 220 (230) V, 50 Hz 20 W 40 W 80 W
12.| Zabezpieczenie gtéwne 6A 35A 50 A
13. | Ochrona przeciwporazeniowa leziemjt_en_ie, LE zoacuel i,
ub réznicowo - pradowa
14. | Wyposazenie dodatkowe grzatka i wentylator
15. | Obudowa IP54 (laminat epoksydowo - szklany)
16. | Wymiary obudowy 80x34x105cm | ognon
ZASILANIE

Sterownik jest zasilany z sieci napigcia przemiennego jednofazowego. Ze wzgledu na stosowane w
instalacjach rézne systemy zabezpieczenia przeciwporazeniowego uktad zasilania dostosowano do sieci:
o 2-przewodowej (zuziemieniem ochronnym),
o 3-przewodowej (zzerowaniem ochronnym),
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o 3-przewodowej (zzabezpieczeniem réznicowo- pradowym).
W celu zapewnienia maksymalnego bezpieczenstwa przy pracach konserwacyjnych zastosowano
odtacznik zapewniajacy widoczna przerwe w obwodzie zasilania.

“A-STER”s.c. ZAKEAD ELEKTRONIKI | AUTOMATYKI PRZEMYSLEOWEJ

31-752 Krakéw, ul. Blokowa 3, POLAND
tel.: (12) 680-13-30, fax: (12) 680-13-31, e-mail: biuro@a-ster.com.pl, www.a-ster.com.pl



